Document No. 9-28-01-0A

Title : Analog follow of iG5 with real analog output

Date : 9/28/01

Drive model : SV XXX iG5 - X

IG5 has the real analog output. The specification of this hardware is 1mA, 0 ~ 10V output. This is very useful for several purpose in the field. For example, the system need 2 motor but speed is different. 1st motor speed is changed from 0Hz to 60hz and 2nd motor speed range is 0Hz to 45Hz proportionally by first motor speed. The customer needs only one analog speed reference.

1. Related parameters

	Code
	Description
	Keypad

Display
	Setting Range
	Units
	Factory 

Default
	Setting Value

	DRV-04
	Frequency Mode

(Freq. setting method)
	Frq
	0 [Keypad-1]
	-
	(V1)

2
	(V1)

2

	
	
	
	1 (Keypad-2)
	
	
	

	
	
	
	2 (V1)
	
	
	

	
	
	
	3 (I)
	
	
	

	
	
	
	4 (V1+I)
	
	
	

	
	
	
	5 (RS485)
	
	
	

	I/O-01
	Filtering Time Constant for V1 Signal Input
	I 1
	0 to 9999 [ms]
	1
	500 [ms]
	100[ms]

	I/O-02
	V1 Input Minimum Voltage
	I 2
	0 to I/O-04
	0.01
	0.00 [V]
	-

	I/O-03
	Frequency corresponding to V1 Input Minimum Voltage
	I 3
	0 to FU1-20
	0.01
	0.00 [Hz]
	-

	I/O-04
	V1 Input Maximum Voltage
	I 4
	I/O-02 to 12 [V]
	0.01
	
	10[V]

	I/O-05
	Frequency corresponding to V1 Input Maximum Voltage
	I 5
	0 to FU1-20
	0.01
	60.00 [Hz]
	-

	I/O-40
	FM (Frequency Meter) Output selection
	I 40
	0 (Frequency)
	-
	Frequency

0
	2 (Voltage)

	
	
	
	1 (Current)
	
	
	

	
	
	
	2 (Voltage)
	
	
	

	
	
	
	3 (DC link Vtg)
	
	
	

	I/O-41
	FM Output Adjustment
	I 41
	10 to 200 [%]
	1
	100 [%]
	-
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2. Wire Diagram




Fig 1. Wiring Diagram

3. The performance data through test
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    A. Delay time between master drive and slave drive – it depends on the setting values of  I/O01.

Figure 2. Delay time between master and slave drives

    B. Error between master drive speed and slvae drive speed

       As in the figure 3, the maximum speed difference is less than 1%. 

Figure 3. 
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		*****김영민C(미국) 요구 시험*********

		===확인할 사항===(시험해봐야 함)(S500 TYPE QA에서 빌려서 비교 시험 해보자!!!)

		2. PNP를 받기 위한 회로는 검증

		PLC의 PNP Tr출력 카드 회로도와    비교해 봐야 할것

		3. Real Analog출력회로 보니깐 Linear특성이 잘 안나오지 않을까

		하는 생각이 나거든.

		무척 좋은 기능이라 나도 찬성.

		A. Linear특성 알려줘. x축 주파수 0~ 60Hz, y축 0~ 10V

		B. Linear와 같은 이야기인데 iG5를 한대 돌리고(키패드 운전)

		이 인버터의 Real 아나로그를 다른 인버터에 물려서 주파수 차가 얼마나

		나는지 알려줘.

		C. 마지막으로  delay time(time constant)이 얼마나 되는지 알려줘.

		주제 넘지만 이대리 이런 아니로그 타입은 의외로 응용 분야가 많아.

		통상 Follwer라는 간이 연동, Draw, 등에 많이 사용되지.

		하지만 다 필요 없고 이런 경우 딱 2가지만 주의 하면되.

		1. 첫째 인버터가 둘째 인버터를 얼마나 잘 이끌어 가는가

		2. 아니면 Meter가 붙는데 미터의 선형성이 얼마나 나오는가.

		SW Version:양산용5.10

		A. Linear특성 알려줘. x축 주파수 0~ 60Hz, y축 0~ 10V

		조건1:10V 출력용 METER부착

		조건2:0.75KW MOTOR 연결

				주파수(HZ)

				0

				5

				10

				15

				20

				25

				30

				35

				40

				45

				50

				55

				60

		B. Linear와 같은 이야기인데 iG5를 한대 돌리고(키패드 운전)

		이 인버터의 Real 아나로그를 다른 인버터에 물려서 주파수 차가 얼마나

		나는지 알려줘.

				1)시험구성

		9/24일 시험DATA

		test 1		I/O41:2(전압출력)

				I/O40:98%(FM 게인)

				Freq:kpd		Freq:V1

				INV A		INV B

				주파수(HZ)		주파수(HZ)

		1		0		0

		2		1		1.55		0.92%

		3		5		5.33		0.55%

		4		10		10.27		0.45%

		5		15		15.08		0.13%

		6		20		19.98		0.03%

		7		25		25.05		0.08%

		8		30		30.02		0.03%

		9		35		34.98		0.03%

		10		40		40.04		0.07%

		11		45		45.05		0.08%

		12		50		50.13		0.22%

		13		55		55.2		0.33%

		14		60		59.99		0.02%

		TEST 2		I/O41:2(전압출력)

		(시료교체)		I/O40:97%(FM 게인)

				Freq:kpd		Freq:V1

				INV A		INV B

				주파수(HZ)		주파수(HZ)

		1		0		0

		3		5		5.36		0.60%

		4		10		10.15		0.25%

		5		15		15.02		0.03%

		6		20		19.95		0.08%

		7		25		24.89		0.18%

		8		30		29.79		0.35%

		9		35		34.78		0.37%

		10		40		39.83		0.28%

		11		45		44.9		0.17%

		12		50		49.96		0.07%

		13		55		55.02		0.03%

		14		60		59.97		0.05%
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